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A. INTRODUCTION
Le capteur OPTOGEO fourni en sortie 4 signaux optiques. Il est donc nécessaire d’utiliser un autre équipement permettant de convertir ces signaux optiques en signaux électroniques afin qu’ils soient traités et exploités par une station de travail. Le système d’acquisition optique (SAO) a été développé dans ce but.

B. PRINCIPE ET OBJECTIFS DU REGLAGE
Le réglage consiste à positionner le faisceau laser (issus de l’interféromètre) dans l'axe optique de l'ensemble lentille-miroir, pour obtenir une réflexion et un couplage optimal du faisceau avec l'interféromètre. Pour ce faire on utilise les deux glissières hautes et basse qui possèdent chacune une vis de réglage fin.

Ce réglage ne peut se faire qu’avec le logiciel du système d’acquisition optique qui permet de visualiser en temps réel les signaux optiques. L’objectif est de calculer des paramètres photométriques qui sont utilisés pour compenser les différents pertes optiques présentes sur l’ensemble de la chaine de mesure optique. Plus le réglage de l’interféromètre est précis plus l’évaluation des paramètres photométriques est précis.

C. CONDITIONS D’ENVIRONNEMENT
Idéalement pour ce réglage il faut un minimum de bruit ambiant: pas de porte qui claque, de passage de personnes et un minimum de variation en température.
D. PRE-REGLAGE
Etat du capteur avant réglage:

Interféromètre intégré sur les glissières hautes et basses et positionné en hauteur à l'aide de cale de précision.

L'entrée LASER et les 4 sorties de fibres de l'interféromètre doivent être nettoyées au préalable à l'aide d'un papier optique ou d'air sec.

Toutes les entrées/sorties des adaptateurs optiques présentes sur le capot du capteur doivent être nettoyées également à l'aide d'un papier optique ou d'air sec.

Ces opérations sont à répétées systématiquement lorsque une fibre optique a été déconnecté pour X raisons.

Toutes les fibres optique FC ou SC doivent être soigneusement enfoncées en respectant la position des ergots présents. Ne jamais forcer! mais toujours s'assurer visuellement que les connecteurs optique sont correctement enfoncées. (Pour les connecteurs SC un clip de verrouillage doit être entendu, pour les connecteurs FC, il faut s'assurer de la position de l'ergot et d'un serrage maximal).

Le lovage des fibres dans le capot doit être fixe et ne doit pas être modifié après réglage!

Les repères des glissières doivent être placés sur la position centrale.

Les opérations sont identiques sur le SAO:

Les liaisons laser interne et externe doivent être vérifiées (propreté des connecteurs et leurs serrages). 

La liaison 4 fibres externe doit être vérifiée (propreté des connecteurs et leurs serrages). 

E. CONNEXION DE L’ENSEMBLE
Connecter le capteur OPTOGEO au SAO (1 câble optique pour la liaison laser et 1 câble optique pour la liaison 4 fibres). Le SAO doit être alimenté en 12V – 3A (minimum), le câble GPS doit être connecté et l’antenne doit être placée à l’extérieur pour assurer une bonne réception du signal.

Enfin connecter le câble ethernet entre le SAO et un PC.

Après la mise en route du SAO, attendre le passage en mode standalone (autonome). Une LED verte doit s’allumer, cela signifie que le signal GPS est capté et que le SAO a démarré l’acquisition et l’enregistrement des données. 

Remarque : Attendre 5 secondes avant de redémarrer le SAO.

Lors du démarrage du SAO, le signal laser est aussitôt émis, il est donc recommandé de garder les protections sur les connecteurs.

F. UTILISATION DU LOGICIEL D’ACQUISITION  « SYSTEME D’ACQUISITION »

Il est nécessaire d’attribuer une adresse à l’interface réseau du PC. Dans « panneau de configuration », « Réseau et internet » , « Centre Réseau et partage » , « Connexion au réseau local » , « propriété », « protocole internet version 4 (IPV4)». Rentrer l’adresse IP suivante :

192.168.0.128 et le masque : 255.255.255.0

Une fois ce paramétrage réalisé vérifier le symbole de connexion IP : panneau jaune d’alerte.

L’application se présente comme ci-dessous :
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On retrouve la présence des 3 voies optiques (X, Y et Z) et sur chaque voie 4 signaux optiques associés à Mes1, Mes2, Ref1 et Ref2.

Le réglage de l’interféromètre va se faire à partir de cette interface.

Suivre les étapes ci-dessous :

· Dérégler l’interféromètre (déplacer une des 2 glissières) pour obtenir sur Ref2 un niveau binaire le plus bas possible qui correspondra au bruit du numériseur (< 5000).

· On relève les valeurs Mes1, Mes2 et Ref1 (à remplir sur le fichier excel dédié au calcul des paramètres Ks).

· On règle l’interféromètre pour obtenir un niveau maximal sur Ref2 à l’aide d’une clé Allen (attention à la sensibilité du réglage et au serrage de la vis : on a un déplacement théorique de 125 um pour 1/4 de tour de la vis de réglage sachant que le diamètre du faisceau laser est proche de 200 um).
· On relève Ref2 max et on rentre la valeur sur le fichier excel.
· On génère une variation de pression (tapoter sur le capot par exemple) suffisamment importante pour obtenir les valeurs max et min des voies de mesures. Relever Mes1 max, Mes1 min, Mes2 max et Mes2 min et remplir le fichier excel pour le calcul des paramètres Ks.

· Relever les valeurs des paramètres Ks calculés (généralement ces valeurs sont comprises entre 0,5 et 0,7) et les rentrer sous le logiciel.

· Cliquer sur envoyer puis re-calculer l’ellipse.

· Générer une variation de pression (tapoter sur le capot) jusqu’à obtenir la mention calcul en cours. Celui-ci va prendre 5min pour calculer les paramètres X0, Y0, a, b et φ0.
· Les valeurs obtenues doivent être proches des valeurs théorique ci-dessous :

X0 et Y0 proche de 0, a et b proche de 1 et φ0 entre 0 et 1 dégrée.

· Si les valeurs obtenues sont cohérentes et proches des valeurs théoriques alors on peut considérer que le capteur est correctement réglé. Sinon on refait la procédure depuis le début (nouveau réglage de l’interféromètre).

G. REMARQUES ET PRECAUTIONS
Si sur une des voies on obtient une absence ou une faible puissance optique, il peut être bon de vérifier à l'aide d'une carte Infrarouge (IR) que le faisceau laser est présent en sortie du SAO, en entrée du capot du capteur et en sortie de l'interféromètre (bras de mesure).
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